O(C...;....) [1(Geowes o) 3G -h) |A(L;2) B(4:;7) C(-7;-1) [M(x;y)

M (....;....)

1°) a) Le plan est rapporté a un repéreorthonormé (O ;1 ;J). Dessineles points A, B et C.
b) Compléte la premiére ligne du tableau.

2°) a) Dessinel’imagedespoints O, I, J, A, B et C par latranslation de vecteur AB ; on nommerasi
nécessaireO', I’, J, A’, B’ et C' I"image de ces points.
b) Compléte la deuxiéme ligne du tableau avec e nom et les coordonnées de chaque point obtenu.

3°) On désigne par M’ I'image du point M par la translation de vecteur AB ;compléte la derniére colonne
du tableau.

Lenombre3 s obtientencalculant .............cccceenn... TCESE du vecteur ,1L\B )
Lenombre5 s obtientencalculant .............cceenn .. TCESE du vecteur ,1L\B )

Généralisation (jeretiens)

Pour tous points A et B, le vecteur AB apour coordonnéeslesnombres................ et ................
Si le point D est I'image du point C par latranslation de vecteur AB, alors

XD=.ontn.

Yo=........
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